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A.3 Existence and uniqueness of Carathéodory solution . . . . . . . . . . 217
A.4 Runge–Kutta methods . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 218

References . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 227

Index . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 233



http://www.springer.com/978-0-8176-8097-8


	Contents



